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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwiazanych z dostawa i montazem przeno$nika narciarskiego na
zadaniu p.n. ,, MontaZ przenosnika narciarskiego w Zimowym Placu Zabaw pod Dzikowcem na
dzialce nr 26, obreb nr 6 Stary Lesieniec”

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t w ramach zadania inwestycyjnego.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych
z wykonaniem i1 dostawa montazu przeno$nika narciarskiego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Przenosnik narciarski — Wyciagi taSmowe przeznaczone sa do przemieszczania osOb
uprawiajacych sporty zimowe S$ci§le powiazanych ze swoistym sportowym wyposazeniem
slizgowym (np. narty, snowbord) lub oséb pieszych wyposazonych w obuwie zwykle lub
narciarskie, wzglednie posiadajace swoje wyposazenie sportowe lub rekreacyjne w rekach.
Przeno$niki stuza rowniez do transportu os6b w celach rekreacyjnych w sezonie letnim.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST - 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST - 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” .

2. MATERIALY ODBSLUGI URZADZENIA.

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w ST - 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Szczegolowy opis urzadzenia

BUDOWA I DZIALANIE
Przyjete rozwiazania konstrukcyjne urzadzenia warunkowane sa wymaganiami
bezpieczenstwa oraz jak najlepszej funkcjonalnosci urzadzenia.
Podstawowe kryteria to:
- Zapewnienie bezawaryjnej pracy urzadzenia nawet w najtrudniejszych warunkach,
- Odpowiednia sztywno$¢ konstrukcji zapewniajaca bezpieczny transport ludzi,
- Zapewnienie bezpiecznego wchodzenia 1 opuszczania przenosnika,
- Zapewnienie latwego montazu i demontazu,
- Zapewnienie tatwosci obstugi urzadzenia.
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Konstrukcja przeno$nikow narciarskich sklada si¢ z trzech zespotéw: napgdowego, zwrotnego
(napinajacego) oraz zwielokrotnionego segmentu srodkowego stanowiacego podparcie dla tasmy
transportujacej, Catos¢ jest ocynkowana.

Konstrukcja stacji napedowe] winna sktada¢ si¢ z obudowy i konstrukcji nosnej, ktore
tacza si¢ ze soba $rubami. Wykonane winne by¢ z profili stalowych taczonych ze soba przez
spawanie i skrecanie. Do konstrukcji obudowy dokrgcane winny by¢: zejScie z
przenosnika oraz mocowanie skrzynki sterowniczej. Od zewnatrz obudowa winna by¢ pokryta
blachami ocynkowanymi, ktére sa nitowane do rur stalowych. Cato§¢ winna by¢ wsparta na
regulowanych wysoko$ciowo stopkach podporowych.

Na konstrukcji stacji napedowej osadzona winna by¢ blacha §lizgowa, stanowiaca ostatni
odcinek stotu §lizgowego tasmy.

Do konstrukeji stacji napgdowej mocowane winny by¢: element mocujacy ramig
rekreacyjne  motoreduktora, wsporniki czujnikéw, pokrywa bezpieczenstwa, klapa
bezpieczenstwa i ptyta zej$ciowa.

W stacji napedowej zabudowane sa bgben napedowy i odchylajacy. Na wale bgbna
napgdowego osadzony jest motoreduktor zabezpieczony ramieniem reakcyjnym. Bgbny
napedowy 1 odchylajacy posiadaja mechanizmy regulacji prostopadtosci osi begbnow do osi
tasmy.

Gorna powierzchnia stacji napedowej pokryta winna by¢ ciemno-szara wykladzing
antyposlizgowa odporna na uszkodzenia mechaniczne oraz promieniowanie UV.

Konstrukcja stacji zwrotne] winna sktadac sig z profili stalowych odpowiednio potaczonych
ze soba przez spawanie i skrecanie. W skiad stacji zwrotnej wchodzi zespot napinania begbna
zwrotnego, rama wewnetrzna, pokrywa stata i odchylna. Ponadto do stacji zwrotnej wchodza:
begben zwrotny (napinajacy(, bebny odchylajace z zespotami tozyskowymi, sprezyny talerzowe,
stopki podporowe oraz plyta wejsciowa o dlugosci min. 1000 mm i zmiennym pochyleniu.
Kat pochylenia ptyty wejsciowej w stosunku do plaszczyzny tasmy ma wynosi¢ max 12,5% a do
poziomu £ 5%.

Tasma transportujaca w obszarze stacji zwrotnej 1 pierwszego segmentu powinna
przebiega¢ w jednej ptaszczyznie.
Gorna powierzchnia stacji zwrotnej pokryta winna byé ciemno-szarg wykladzing
antyposlizgowa odporna na uszkodzenia mechaniczne oraz promieniowanie UV.

Konstrukcja segmentu srodkowego wykonana winna by¢ z profili stalowych. Na koncach
segmentu znajduja si¢ uszy potaczeniowe. Na konstrukcji segmentu potozona jest blacha
slizgowa z wykonang perforacja. Na calej dlugosci segmentu po stronie transportujacej
znajduje si¢ rolka prowadzaca (oddzielajaca segmenty) oraz jedna rolka po stronie powrotne;j.
Blacha $lizgowa nierdzewna oraz rolki prowadzace stanowia podparcie ta§my transportujacej i
zabezpieczenie przed jej przywieraniem/przymarzaniem.

Szerokos$¢ segmentu Srodkowego wynosi minimum (szeroko$¢ wraz z chodnikami
bocznymi) 1190 mm.
Chodniki boczne winne by¢ wykonane z blachy ocynkowanej pokrytej ciemno-szarag wyktadzina
antyposlizgowa odporna na uszkodzenia mechaniczne oraz promieniowanie UV. Do chodnikow
bocznych mocowane winny by¢ ostony wykonane z materiatu plandekowego (tkanina PES
powlekana PVC o masie powierzchniowej min. 600 g/m?), ktore zabezpieczaja obszar pod
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przenosnikiem przed dostawaniem sig¢ $niegu a takze przed dostgpem 0sob nieuprawnionych do
miejsc niebezpiecznych.

Kazdy segment $rodkowy posadowiony winien by¢ na czterech majacych mozliwos¢
regulacji wysokosciowej stopkach. W ten sposob kazdy segment jest samono$ny a zastosowane
zlacza przegubowe tacza przeno$nik na dlugosci.

Planowana dtugo$¢ nominalna przenosnika uzyskuje si¢ poprzez zamontowanie odpowiedniej
ilosci segmentdéw Srodkowych uzyskujac w ten sposob dtugosci transportu.

Wszystkie poszczegdlne czgsci, t.j. stacja napgdowa, stacja zwrotna i segmenty potaczone
winny by¢ ze soba przegubami.

Szafa sterownicza

Szafa sterownicza wykonana jest w klasie bezpieczenstwa IP5S. Jej odlaczenie nastgpuje
poprzez wylacznik gtowny zabezpieczany w pozycji ,,0” ktodka. Znajduja si¢ w niej kontroler
bezpieczenstwa, sterownik logiczny, przeno$nik czgstotliwosci, ktdre pozwalaja na pelna
diagnostyke systemu zasilania 1 sterowania. Szafa wyposazona jest w diodowy panel
informacyjny. Mozliwo$¢ sterowania przeno$nikiem zaréwno z goéry jak i z dolu. Szafa
sterownicza posiada specjalna ostong wykonana z pianki poliuretanowej pokrytej warstwa folii.

2.3. Podstawowe dane przenosnika

Dhugos¢ przenosnika: min. 100 m

Szerokos$¢ tasmy: min. 580 mm

Predkos¢ tasmy: od 0,3 m/s do 0,6 m/s (Dopuszcza si¢ podwyzszenie gornej
granicy)

Maksymalne pochylenie 19%, t). 11°

Przepustowos¢: min. 1000 os6b/h

Uwaga: Wyciqg tasmowy musi mieé¢ mozliwosé:
1) Pracy w okresie zimowym i letnim
2) DemontaZu i ponownego montazu w innym miejscu.

2.4. Skladowanie
Scisle wg wymogow producenta.

3. SPRZET
Scisle wg wymogdw producenta.

4. TRANSPORT
Scisle wg wymogow producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST - 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
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5.2. Szczegolowy opis
INSTRUKCJA MONTAZU PRZENOSNIKA NA STOKU

Przed przystapieniem do montazu przeno$nika przeprowadzi¢ odpowiednie wyprofilowanie
terenu. Podlozem ma by¢ ziemia. Na przygotowanym podlozu nalezy utozy¢ pod stopy
segmentéw bloczki betonowe M6, natomiast pod stacje napedowa plyte drogowa
3000x1500x150. Nalezy uzbroi¢ teren w elementy odgromowe w miejscu montazu stacji
napedowej, zwrotnej oraz w polowie dtugosci trasy a takze zapewni¢ zasilanie urzadzenia
poprzez zamontowanie skrzynki rozdzielczej w poblizu stacji napgdowej zgodnie
z obowiazujacymi normami. W czasie montazu przenosnika pracujacego w sezonie zimowym
nalezy stara¢ si¢ tak uklada¢ podktady, aby tasma znajdowata si¢ mozliwie wysoko nad
powierzchnia podloza, aby zapobiec uszkodzeniu tasmy.

Na podktadach montujemy przeno$nik w nastepujacej kolejnosci:
1) Stacja napedowa z uziemieniem,

2) Segmenty posrednie,

3) Stacja zwrotna.

Nastegpnie sa montowane:

- Tasma transportujaca,

- Chodniki wraz z przykryciami,

- Plyta wejsciowa,

- Plyta zej$ciowa,

- Pokrywy boczne,

- Skrzynka sterownicza,

- Wylacznik bezpieczenstwa przy wejsciu i zejsciu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST - 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

W trakcie montazu nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ montazu z instrukcja producenta.
W przypadku niezgodnosci nalezy doprowadzi¢ do wymogoéw producenta lub uzyskac jego
akceptacj¢ na zmienione warunki.
Przed odbiorem nalezy przeprowadzi¢ calo$¢ badan i opracowaé niezbedna dokumentacje,
wymagane przez Transportowy Dozér Techniczny (TDT) oraz uzyska¢ od TDT odbidr i decyzje
o dopuszczeniu przenosnika do uzytkowania.
Przed odbiorem nalezy przeszkoli¢ pracownikow wskazanych przez Zamawiajacego do obstugi
przenosnika.
Przed odbiorem nalezy dokona¢ pelnego rozruchu wyciagu oraz zamontowaé wymagane
przepisami prawa instrukcje i tablice ostrzegawcze i informacyjne.
Przed rozruchem nalezy wykona¢ badania instalacji odgromowej i elektrycznej wg
obowiazujacych przepisow.
Catos¢ optat zwiazanych z dopuszczeniem przenosnika do uzytkowania stanowi koszt
Wykonawcy.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST - 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
7.2. Obmiar robot ziemnych

Jednostka obmiarowa jest catos¢ robot wg dokumentacji.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST - 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa
1 wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji

wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- montaz ptyt drogowych,

- wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST - 00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”.

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Catos¢ robot wg dokumentacji i STWiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
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